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Com um formato robusto, configuragdo amigavel e protegao de
escrita para alteragdes indevidas o conversor € da mesma forma
um transmissor para medidores eletromagnéticos. Atendendo
aplicagdes de medigdo em conjunto com sensores de diversos
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1 SEGURANCA

ADVERTENCIA

Por razdes de clareza, o manual ndo contém todas as
informacdes detalhadas do equipamento e tampouco pode considerar
todos os casos imaginaveis de funcionamento ou manutencdo. Se

faltarem informacdes ou esclarecimentos n&o abordados neste manual,

favor entrar em contato com o departamento técnico da Enginstrel

1.1 Informagodes gerais e notas para o usuario

o Vocé deve ler atentamente estas instrucdes antes da instalacdo e comissionamento
do dispositivo.

o Estas instrucbes sdo uma parte importante do produto e devem ser mantidas para
referéncia futura, contém uma viséo geral e ndo informacdes detalhadas sobre todos
0s projetos para este produto ou todos os aspectos possiveis de instalagdo, operagao
€ manutenc3o.

o Para obter informacbes adicionais ou se ocorrer em problemas especificos que nao
sdo tratados nessas instrugdes, contate a Enginstrel Engematic.

o O conteudo destas instrugdes néo é parte de qualquer acordo anterior ou existente,
promessa ou relagdo juridica, nem se destina a alterar o mesmo.

o Este produto € construido com base em tecnologia de ponta e é operacionalmente
seguro. Ele foi testado e saiu da fabrica em perfeito estado de funcionamento a partir
de uma perspectiva de seguranga. A informagdo no manual deve ser observada e
seguida, a fim de manter este estado durante todo o periodo de operagao.

o Modificagbes e reparagdes no produto s6 podem ser realizadas se expressamente
permitidas por estas instrucoes.

o Apenas observando todas as instru¢oes de seguranga e todos os simbolos de
seguranca/alerta nestas instru¢gdes pode aperfeicoar a protegdo do pessoal e do
ambiente, bem como a operagao segura e livre de falhas do dispositivo ser
assegurada.

o Informagdes e simbolos diretamente no produto devem ser observados. Eles nao

podem ser removidos e devem ser totalmente legiveis em todos os momentos.
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1.2 Uso previsto

O conversor 583 destina-se para os seguintes usos:

1.2.1 Exibir (quando com display local) e transmitir:

o A medida de vazao de substancias fluidas, polpas ou pastosas com condutividade

O

elétrica minima descrita nas especificagdes a seguir.
A vazao do volume operacional ou unidades de fluxo de massa (a pressao/temperatura

constante), se uma unidade de engenharia for selecionada.

1.2.2 Os seguintes itens estéo incluidos no uso pretendido:

@)

@)

@)

Leia e siga as instrucdes deste manual;
Observe as avaliagdes técnicas; consulte a secao “Valores de limite técnico”;

Use somente liquidos permitidos para medicao; consulte a secéo “Fluidos permitidos”;

1.3 Uso indevido

A seguir, sdo considerados casos de utilizagao indevida do dispositivo:

O

Operacdo como um adaptador flexivel na tubulacido, por exemplo, para compensar
deslocamentos de tubulagao, vibragdes de tubos, expansdes de tubos, etc;

Como auxiliar de escalada, por exemplo, para fins de montagem

Como um suporte para cargas externas, por exemplo, como um suporte para tubos,
etc;

Adicao de materiais, por exemplo, pintura sobre a placa de identificagdo ou
soldagem/solda em pecas;

Remocao de material, por exemplo, perfuracao local do invélucro.
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1.4 Transporte

O

Dependendo do dispositivo, o centro de gravidade pode ndo ser no centro do
equipamento.
O equipamento contém componentes frageis e por isso sua caixa deve ser manuseada
com cuidado.

Evitar quedas e colisdes.

1.5 Fungoes Basicas

Abaixo estdo as principais caracteristicas do equipamento.

@)

Excitacdo em onda quadrada de baixa frequéncia, nos valores de 5Hz (1/10), 4,167Hz
(1/12) e 3,125Hz (1/16) da frequéncia de alimentacao;

Corrente de excitagao fixa em 125 mA;

Range de velocidade do fluido: (0,1 a 15,0) m/s;

Alimentacao por fonte chaveada, para os casos em bivolt;

Protocolos de comunicagdo: MODDBUS RTU, PROFIBUS PA e HART (opcional);
Totalizador no sentido direto, reverso e diferencial;

Saida analégica de (0 a 10) mA OU (4 a 20) mA

Péagina 8
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Especificacao técnica dos modelos de conversores

Conversor 583
MODELO
Standard T
Aguamaster A

SINAL DE SAIDA
4-20mA +Modbus+pulso/freq.
4-20mA+Hart+pulso+ireq.
PA+ pulsofrequéncia
Modbus + pulsoffreq.+bateria 4
MONTAGEM
Painel P
Remoto R
Compacto/Integral C
ALIMENTAGAO
24V 1
85 a 230 Vca 2
Bateria 3
CLASSE DE PROTEGAO
IP 65 A
P &7 B

SOLICITAGAO ESPECIAL
Fator de calibracdo Linearizado
Remoc&o ou pintura do vidro frontal

Figura 1 — Especificagéo t dos conversores

583
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3  Acoplamentos

3.1 Integral

o Para dispositivos com montagem integral, o transmissor e o sensor formam um unico
conjunto, ndo precisando de cabo de interligagao, estes ja saem de fabrica instalados
internamente. Esta configuragéo é mais indicada quando se deseja evitar problemas
com ruidos gerados por campos magnéticos préximos aos cabos de interligacao.

o Esta configuragdo é mais indicada quando se deseja evitar problemas com ruidos

gerados por campos magnéticos préximos aos cabos de interligacao.

Figura 2 - llustragdo do transmissor 583TM acoplado a um medidor flangeado

Figura 3 - Conversor para instalagéo integral
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3.2 Remoto

o Para dispositivos com montagem remota, o transmissor e o sensor sdo montados em
locais separados. A ligacao elétrica entre o transmissor e 0 sensor é realizada por um
par de cabos de interligagdo.

o Quando a condutividade minima do meio de medigao é de 20 uS/cm, o comprimento
maximo do cabo de interligacao é limitado a 50m. O comprimento maximo admissivel
de 100m pode ser utilizado quando a condutividade atingir 50 yS/cm ou mais.

o Essa configuracdo é mais indicada quando o sensor estd numa area com ambiente
agressivo ao conversor, seja por agentes quimicos, temperatura ou ainda quando ha

muita vibragao da linha, o que pode danificar o conversor.

Figura 4- Conversor 583TM instalado em tubo de 60mm como pedestal

Figura 5 - Conversor 583A instalado em tubo de 60mm como pedestal
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4  Transporte

4.1 Inspecgao

o Verifique os dispositivos para identificar possiveis danos que possam ter ocorrido
durante o transporte. Danos em transito devem ser registrados nos documentos de
transporte. Todos os pedidos de indenizagao devem ser reclamados sem demora ao
remetente e antes da instalacao.

4.2 Transporte de conversores acoplador integrais

o Os medidores de 4” e maiores possuem al¢a apropriadas para o igamento, nunca
utilizar o conversor para elevar os medidores, mesmo os menores. As cintas de

icamento ndo devem apoiar-se nos conversores.

u

[

Figura 7-Icamento incorreto

Figura 6-Igamento correto

4.3 Transporte de conversores remotos

o Os conversores remotos sao fornecidos em caixa de papeldo apropriada junto ao

suporte de fixagcdo em tubo 2” e guia de instalacao e comissionamento.
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5 Montagem

5.1 Informacgoes gerais sobre a instalagao

o

o

Os seguintes pontos devem ser observados para a instalagao:

O suporte enviado junto ao conversor foi projetado para fixagdo em tubo vertical de
didmetro 50 a 60 mm (schedule 27);

O invélucro do conversor foi projetado para atender a classificagdo IP65, evite
instalacbes que nao atendam esse padrao;

Mantenha as tampas do conversor fechadas durante todo o processo de instalagao,
abrindo, somente a tampa traseira e de interligacdo no momento apropriado de
conectar os cabos;

O conversor é fornecido com prensa-cabos apropriados, certifique-se de utiliza-los;
Nao exponha o transmissor nem o sensor a luz solar direta. Fornecga protegcéo solar
adequada, se necessario.

Ao instalar o transmissor em um gabinete de controle, certifique-se de que seja

fornecida uma refrigeracdo adequada.

5.2 Dimensoes do involucro da eletronica

217 79

89

8120

B PRENSA CABO 1/2* NPT
Ly ! (PASSAGEM 5 A 9MM)

jooanol

893

Figura 8-Dimensées em milimetros (mm)
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5.3 Conexoes

Figura 9-Caixa de interligagdo ao sensor (somente no modelo remoto)

ceeeee

1

[Fusivel utilizado apenas nos modelos Bivolt |

Figura 10-Caixa de interligagOes elétricas
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6 Conexoes elétricas

Observe os seguintes pontos quanto a passagem de cabos:

o O cabo de bobina (X e Y) é independente do cabo de sinal, ambos possuem a mesma
configuragdo, um par trangado com armadura em fita aluminizada e fio dreno, deve ter
secéao do fio condutor entre 0,5 e 1,5 mm?. Deve-se utilizar os cabos continuos do sensor
até o conversor, ou seja, evite emendas.

o O cabo de sinal transporta um sinal de tenséo de apenas alguns milivolts e deve, portanto,
ser encaminhadas através da distdncia mais curta possivel. O comprimento maximo
permitido esta descrito no item 2.1

o Evite passar o cabo nas imediacbes de equipamentos elétricos ou de comutacdo de
elementos que podem criar campos dispersos, pulsos de comutacao e de inducdo. Se isso
nao for possivel, conduzir o cabo de sinal e da bobina através de um tubo de metal e ligar
este ao aterramento local.

o Todos os condutores devem estar protegidos e ligados ao mesmo potencial de
aterramento, isso é particularmente importante ao principio de funcionamento do medidor
magnético de vazao, ja que qualquer diferenca de potencial criado pode gerar oscilagao
na leitura ou um falso sinal na medi¢cao a mais ou a menos.

o Nao danificar o revestimento do cabo durante a instalagéo.

o Certifique-se durante a instalagdo de que o cabo faz uma curva tipo sifao e que em

instalagdes verticais os prensa-cabos estejam apontando para baixo.

] u = =

Figura 11-Folga nos cabos (correto) ) . )
Figura 12-Cabos esticados (incorreto)
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6.1 Preparacao dos cabos de interligacao

6.1.1 Layout da placa de interligacéo

o Os terminais de ligacdo da bobina e dos eletrodos (sinal) seguem a sequéncia e

identificacao conforme figura abaixo:

Figura 13-Placa de interligacéo

6.1.2 Cabos da bobina e de sinal

o Se o cabo nao foi solicitado previamente preparado, prepare os cabos se orientando
pela figura abaixo:

o Cabo de par trangado com fio dreno 2 x Tmm?.

Utilize terminais tubulares nas pontas dos cabos

/ Identifique: Malha da bobina como terra e malha dos eletrodos como "C"
Faca um acabamento com termo retratil

\-_...-{':,f

.\ ldentifique: Bobina como "X" e eletrodos como "A"

\ Identifique: Bobina como "Y" e eletrodos como "B"

40 mm

Figura 14-Confecgao dos cabos de interligagdo
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7 Comissionamento

7.1 Caracteristicas

o Amplitude para configuragcées de didmetros nominais de (3 a 3000) mm ou (0,12 a
118,00) Polegadas.

o Modo de excitagao de baixo consumo de energia, estavel do ponto zero, e alta precisao.

o Uma ampla gama de valores de excitagao de corrente constante, portanto, suporta varios
tipos de sensores de diferentes fabricantes.

o Processamento de sinais totalmente digital com excelente capacidade de minimizar
interferéncias e medicao confiavel.

o Microprocessador integrado de alta performance, display matricial de (128x48) pontos
para facilitar o acesso aos parametros de configuracdo. Selecdo de linguagem:
Portugués e inglés.

o Chaveamento com poténcia baixissima de interferéncia eletromagnética (EMI), alta
eficiéncia, baixa deriva em fungao da temperatura, e excelente desempenho EMC.

o Possui auto-teste e fungdes de auto-diagnéstico.

o Medigédo bi direcional com trés totalizadores: Forward total (Vazao Direta), Reverse total
(Vazado Reversa) e Differential total (Totalizagdo diferencial). Permite a exibicado no
display de varias informagbes com vazao direta, vazdo reversa, saida analdgica de
corrente, saida de frequéncia e informagdes dos pulsos.

o Interface de comunicacdo isolada para RS485, e compativel com o protocolo de
comunicagao MODBUS.

o Aquisicao e processamento inteligente de dados, configuragao para comportamento sem
linearidade do sensor para melhorar a exatiddo da medicado, contando também com a
funcao “empty-pipe” (tubo vazio).

o Alta precisdo na medigao e estabilidade nas saidas.

o Permite a configuracdo de densidade para obtencao de medi¢cdes em massa.

7.2 Condigcoes de trabalho

o Temperatura: de (—20 °C a 70 °C)

o Humidade Relativa de (5 a 90) %

o Alimentagéo: AC, de (85 a 265) VAC com (45 a 63) Hz ou 24 VDC
o Tempo de aquecimento (warm-up time) 30 minutos

o Poténcia: <15W (em conjunto com o sensor
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8 Parametros gerais

o O Conversor 583TM fornece uma corrente de excitacao estavel para a bobina de
excitagdo do sensor eletromagnético, a fim de manter o campo magnético como uma
constante. Enquanto isso, ele amplifica a forca eletromotriz induzida a partir de
eletrodos e converte em indicacéo local, sinal de corrente ou sinal de frequéncia, a
fim de exibir, acumular podendo controlar processos a ele interligado. A Figura 15

exibe o circuito basico do conversor e a seguir é detalhado o funcionamento.

8.1 Principio de medigao e caracteristicas do circuito

o Quando um fluido condutivo, com uma velocidade V (m/s) média, movimenta em um
tubo eletricamente isolado, com didmetro D (m) conhecido, e neste tubo uma bobina
que distribui uniformemente um campo magnético B. Um par de Eletrodos instalados
estrategicamente guiam, através de cabos especiais a forga eletromotriz induzida (E)
para a eletrénica. A taxa de variagao de sinal € diretamente proporcional a
velocidade. A eletrénica do conversor amplifica e processa o sinal para exibir como

vazao. Esta também totaliza e transmite o sinal analégico ou digital.

\ / Bobina de campo magnético

Armadura interna

Tubo do medidor
Eletrodo

Figura 15-Principio de funcionamento do medidor eletromagnético

E=B*V*D

E: Forga eletromotriz induzida
B: Campo magnético

V: Velocidade média do fluido
D: Distancia entre eletrodos
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8.2 Circuito basico do conversor

Conversor AD

32 bit
CPU

583

T Circuito
da bobma
24 VDC ou (85 2 260) VAC l [Fonte chaveada|
(50-60) Hz o d‘t ﬁ]maﬁiﬂ
(4-20) mA ou & _ .
(0-10) mA i Saida analégica
(1-5000) Hz
Saida de pulsos ou © Saida digital
de frequencia
idas de | Controle de
Alarmes ¢ 1 ;
PROFIBUS PA ou RS485 T cﬂnﬂ;ﬁ ,

Figura 16-Diagrama de funcionamento da eletrénica

o O medidor eletromagnético de vazao funciona baseado na lei de indugao

ROM

EEPROM

LCD
Display

Teclade

eletromagnética de Faraday. Quando um condutor € movido em um campo

magnético, ambas as extremidades do condutor, perpendicular a dire¢do do campo

magneético e o sentido do seu proprio movimento, geram uma forga eletromotriz

induzida. A poténcia da forga e velocidade do condutor é proporcional a intensidade

de indugcdo magnética.

o Observe a 13, nela é possivel acompanhar o descritivo do funcionamento.
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8.3 Descricao de ligacao

8.3.1 Modelo 583TM

o Utilizando um cabo com didmetro maior que 2,5 mm? interligue a um sistema de

aterramento com valores de resisténcia abaixo de 10 ohms.

O +
O |-

Fusivel 0 54 & 24 Vde

Borne de
alimentacdo
para
conversor 24V

Figura 17-Borneira conversor 583TM

Tabela 1-Identificagdo borneira 583TM

IOTUT-: 4~20 mA f0~10 mA Saida de corrente negativa
IOUT=+: 420 mA /0-10 mA Saida de corrente positiva
COM: Comum pulso e alarmes

P/AH: Saida alarme alto ou de pulsos

AL: Saida de alarme baixo

TX—: Terminal B para R5485 ou PA-

X+ Terminal A para R5485 ou PA+

L: (+) Fase 2 darede de alimentaciao AC

N: (=) Neutro ou fase 1 da rede de alimentaciao AC
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8.3.2 Modelo 583A

IS B e e s B e

L N CD1 CD2 TX+ TX- AL P/AHCOM I+ | D81 SIG1SGNDSIG2 D82

Figura 18 — Régua de borne 583A

Tabela 2 — Identificagdo da régua de borne 583A

L Fase 2 da rede de alimentacido AC
g Neutro ou fase 1 da rede de alimentacido AC
cD1 Bobina + (X)
CD2 Bobina - (Y)
X+ Terminal A para RS5485 ou PA+
TX- Terminal B para E5485 ou PA-
AL Saida de alarme baixo
P/AH Saida de alarme alto ou de pulsos
COM Comum pulso e alarmes
I+ 4--20 mA /0~10 mA Saida de corrente positiva
I- 4~20 mA /0~10 mA Saida de corrente negativa
Ds1 Blindagem eletrodo + (A)
SIG1 Eletrodo + (A)
SGND Terra (C)
51G2 Fletrada - (B}
Ds2 Blindagem eletrodo - (B)
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9 Parametros basicos

Depois de instalado corretamente o transmissor e medidor a tubulagéo tenha certeza dos itens a

sequir:

o Sensor esta devidamente aterrado

o Medidor esta preenchido com liquido e a vazao em zero sem alarmes.

9.1 Diametro do medidor (sensor)

o Neste pardmetro deve ser configurado o didmetro do respectivo medidor em conjunto,
abaixo estao os didmetros disponiveis em milimetros (mm) para configuragao.

o Faixa de diametros de (3 a 3000) mm.

9.2 Requisitos do medidor

o Sensor deve produzir, quando a vazao for de 1 m/s de 77 yV e a resisténcia da
bobina (2 a 200) Ohms.

o Resolugao de 0,001 m/s

9.3 Amplitude vazao e exatidao

o Amplitude ver Tabela 2
o Faixa de medicao de (0,3 a 15) m/s

o Exatidao de medicao: = 0,50%.
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9.4 Exatidao da medicao

Tabela 3-Medigdo em relagdo a configuragdo de diametro

583

Diametro (mm) Alcance ou Range (m/s) Exatidao
<0.3 +0.25%FS
3~20 0.3~1 +1.0R
1~15 +0.5%R
0,1~0,3 +0.25%FS
25~600 0.3~1 +1.0R
1~15 +0.3%R
<0,3 +0.25%FS
700~3000 0.3~1 +1.0R
1~15 +0.5%R
%FS: Fundo de escala
%R: Leitura

9.5 Saida analdgica

o Com carga de (0~1500) ohms (0 a 10) mA e de (0 a 750) ohms (4 a 20) mA.
o Tendéncia de erro: 0,1% +10 pA.

o Somente opgéo ativa.

9.6 Saida digital de frequéncia

o Faixa de frequéncia: (1 a 5000) Hz

o Saida eletricamente isolada por foto-acoplador com isolagédo >1000VDC

o Drive de saida transistor com configuragao coletor aberto, permitindo configuragdes

com até 35VDC e correntes de até 50mA.

o Somente opgao ativa.
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9.7 Saida digital de pulsos

o Faixa de saida: (0 a 100) pulsos por segundo (maior que este valor havera perda de
pulsos

o Faixa de configuragao: (0,0001 a 1000) m?® por pulso ou de (0,001 a 1000) L por pulso

o Largura do pulso pode ser automatica (50% do periodo) ou configurada de (0,1 a 2500)
ms

o Saida eletricamente isolada por foto-acoplador com isolagdo >1000VDC

o Drive de saida transistor com configuragao coletor aberto, permitindo configuracdes
com até 35VDC e correntes de até 50mA.

o Somente opcgao ativa.

9.8 Indicagao de vazao direta

o O conversor 583T pode medir a vazao nos sentidos direto ou reverso.
o Drive de saida transistor com configuragao coletor aberto, permitindo configuragdes

com até 35VDC e correntes de até 50mA.

9.9 Saida de alarmes
Saida de alarme:
AH — Alarm High
AL — Alarm Low
o Saida eletricamente isolada por foto-acoplador com isolagéo >1000VDC
o Drive de saida transistor com configuragdo coletor aberto, permitindo configuragbes
com até 35VDC e correntes de até 50mA.

9.10 Porta de comunicacgao e protocolo

o Interface MODBUS formato RTU isolada, RS485.

9.11 Tempo de amortecimento (Damping)

o Selecionavel de 1 a 50 segundos.

9.12 lIsolagao elétrica

o Isolagao entre a alimentagdo AC e outros pontos do conversor de 1500 VAC
o Isolagao entre o circuito de excitagdo das bobinas e do sinal de eletrodos em 1000VDC

o Isolacado entre saidas analdgicas e digitais em 1000VDC.
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10 Configuracdes do conversor

10.1 Tela do display 583TM

+424.12

\ ‘ /FOH m%/H ———— Unidade de vaziio
Fs  1.315 m/s. :
Velocidade (FS)

/
Use . para akernar 4 Porcentagem (FQP)

|
f

Indicador de alarme\ entre 0s Bipos de dispiay /,/ NG Soma:g::: pos"r;:a((z{.))
/ Diferenca entre as somatérias (5d)
Tipos de alarmes ™ - Saida analogica (lout)

—

FQH. FQL. FGP. SYS

Nota 1: Quando houver mais de um alarme, o display ficard akermando entre os alarmes
FQH .- Vazao maior que o kmite configurado FQL - Vaziio menor que o hmete configurado
FGP - Tubo vazio SYS - Bobina aberta

Figura 19-Display de informag¢bes do 583TM

o Depois de completar as instalacdes elétricas e confirmar as ligacoes, energize a
eletrOnica. Neste momento sera apresentado o modelo do conversor e a versao de
software, apds carregado, sera exibida a tela de medicéo.

o Nallinha intermediaria sera apresentada a unidade configurada, percentual em relagéo
ao range, totalizado direto e reverso, e também a totalizacdo diferencial na linha
inferior.
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10.2 Teclado do display 583TM

AE ENGINSTREL
ENGEMATIC

Enter

Seta para cima
Seta para baixo
Inverter / Voltar

0000

Figura 20-Teclado do display 583TM

10.3 Teclado do display 583A

£ ENGINSTREL
ENGEMATIC

Enter

Seta para cima
Seta para baixo
Inverter / Voltar

Figura 21-Teclado do display 583A

Pagina 26



£ ENGINSTREL
ENGEMATIC 583

10.4 Modos de exibigcao do conversor

O

O

Existem dois modos no conversor: medicdo automatica e modo de ajustes

Quando energizado o conversor automaticamente entra no modo de medigédo. Neste
modo o conversor automaticamente completa a medicao e exibe no display. No modo
de ajustes o usuario pode completar os ajustes necessarios utilizando as teclas do

frontal.

As func¢oes a seguir servem para o teclado dos modelos 583TM e 583A (Aquamatic)

10.4.1 Fungdes do teclado no modo medi¢cdo automética

O

O

Pressione e segure @ para entrar no modo ajustes.

Pressione ) para alterar a terceira linha do display respectivamente em vazéo,
percentual do range, totalizacao direta, totalizagao reversa, totalizagcao diferencial e
informagéo de alarmes.

Pressione e segure O e simultaneamente pressione o ou (@ para ajustar o

contraste

10.4.2 Fungdes do teclado no modo ajustes

Pressione @) como “OK” e para selecionar.

Pressione o para transitar entre os menus e aumentar os digitos na barra de
caracteres.

Pressione ) para transitar entre os menus e avangar a barra de caracteres.
Pressione o como “VOLTAR’ e para inverter as fungdes dos outros botdes.
Pressione e segure @ por 5 segundos para salvar suas alteragdes e sair do modo

ajustes.
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10.5 Lista de parametros de ajuste

o Quando utiliza o 583TM, o usuario podera ajustar os pardmetros de acordo com as

descri¢cbes a seguir: (os parametros sao dependentes do nivel de acesso)

Tabela 4-Nivel de acesso aos e senhas

Nivel | Senha | Acesso

1 00521 | Somente leitura dos parametros: B,C,D,F,G,K.

2 03210 | Para modificar parametros de nivel 1. (B,C,D,F,G,K)

meter.

3 06108 | Para modificar parametros de nivel 2. (B,C,D,F,G,H,K)

meter.

4 00509 | Para modificar todos os parametros.

o O Ajuste de Parametros possui niveis protegidos por senha. De 1 a 3 podem ser

modificados, mas o de nivel 4 é fixo.
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10.5.1 Arvore dos menus

Senha de acesso

00000

Nivel de a

00509

cesso 4

B: Conf. Rapida C: Conf, Basica D: Conf. Avangada F: Saidas G: Alarmes H: Totalizagdo K: Testes V: Ajuste Lab. R: Ajuste Especial
B10: Idioma Lang) || C10: Diametro D10: End Modbus F10: SentidoFluxo G10: Tubo Vazio H10: Reset Total K10: Simulagéo mA V10: Exc. Bobinas R10: Logo inicial
. __ . . V11: Ajuste no FC .
B11: Damping C11: Fator de Cal D10: End. HART F11: Saida em mA G11: Limite (TV) H11: Tot. Direto K11: Saida pulsos 1 R11: Serie sensor
) V12: Linearizacdo
B12: Unidade C€12: Unid. Totaliz. D10: End. PA F12: Saida P/AH G12: Alarme High H12 Tot. Reverso K12: TesteDisplay V13: Pto Li 1 R12: Serie Trans
: Pto Linear..
B13: Casa decimal €13: Sentido Vazdo D11: Baud. MODBUS F13: Saida AL G13: Alm_H Medida H13: Senha Tot. V14: Corr. Pto 1 R13: Acion. Idioma
B14: Range Vazdo C14: Valor Cutoff D12: Parid. MODBUS F14: Fator pulso G14: Alm_H Contant V15: Pto Linear.2 R14: Idioma (Lang)
C15: Liga Cutoff D13: Stop bit F15: Largura pulso G15: Alm_H Valor V1i6: Corr. Pto 2 R15: Freq. Rede
. V17: Pto Li 3
C16: 1a Linha D14: Fixar o Zero F16: Frequen. Max. G16: Alarme Low near
V18: Corr. Pto 3
C€17: 2a Linha D15: Ajuste Zero F17: Ajuste 4 mA G17: Alm_L Medida .
V18: Pto Linear 4
C18: Versao D16: UnidadeDens. F18: Ajuste 20 mA G18: Alm_L Contat V20: Corr. Pto 3
D18: Liga filtro G19: Alm_L Valor V21: Tipo Medicdo
D19: LimiteFiltro G20: Alm Sistema V22: Backup Conf
D20: AtrasoFiltro G21: Alm 1 out
D21: Senha aces.1 G22: Alm L_lout
D22: Senha aces.2 G23: Alm H_lout

D23: Master Reset

D24: UploadParam

Figura 22-Arvore de configuragbes
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10.5.2 Tabela de opcbes

Tabela 5-Opg¢bes de unidades

AA BB cC DD EE FF
L/s 0 DecPt 0,001L Q [unit] kg/m3 Q [%]
L/m 1 DecPt 0,01L Q [%] Ib/gal Q [unit]
L/h 2 DecPt 0,1L V [m/s] Ib/Ugal Totalizer Net
ft3/s 3 DecPt L mA Ib/ft3 Totalizer->F
ft3/m 4 DecPt 0,001ft3 g/cms3 Totalizer<-R
ft3/h 5 DecPt 0,01ft3 kg/m3
galls 0,1ft3
gal/m fts
gal/h 0,001gal
Ugalls 0,01gal
Ugal/m 0,1gal
Ugal/h gal
kg/s 0,001Ugal
kg/m 0,01Ugal
kg/h 0,1Ugal
t/s Ugal
t/m 0,001kg
t/h 0,01kg
Ib/s 0,1kg
Ib/m kg
Ib/h 0,001t
m3/s 0,01t
m3/m 0,1t
m3/h t
0,001Lb
0,01Lb
0,1Lb
Lb
0,001m3
0,01m?3
0,1m3
m3
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Tabela 6-Pardmetros de configuragéo rapida

583

B10 Idioma(Lang) Language | Selecdo de idioma | Inglés e Portugués ---*
Calcula a média
. . das medicdes feitas

B11 Damping Damping em um determinado 1~50 S
periodo

B12 Unidade Flow unit Selegéo da lfmdade AA**
de vazéo

B13 Casa decimal Decpoint Deflne_a casa BB**
decimal

B14 Range vazio Flow Define alfa~|xa de AR

Range medicao

* Nao aplicavel

** De acordo com Tabela 4 - Opgées de unidade

10.5.4 C: Configuragéo basica

Tabela 7-Parametros de configuragdo basica

c10 Diametro Sensor Define o diametro do 3-3000 mm
Size medidor
Meter Define a correcéo da
Cl1 Fator de Cal eletronica em relagdo ao |0,0001~9,9999 ---*
Factor ~
padrao
c12 Unid. Totliz. Totgl Selemona_ a unidade do CCw
Unit display
c13 Sentido Vazao F_Iow Define o s_er~1t|do da Normal ou
Direct medicdo reversa
C14 Valor Cutoff Flow Ajuste do percentual ao 0-99 %
Cutoff fundo de escala
. CutOff | Habilita o limite de corte Liga ou
C15 Liga Cutoff En. de vazéo desliga
C16 1a linha 1stLine | S€lciona a unidade da DD**
primeira linha
. , Seleciona a unidade da -
C17 2a linha 2nd Line segunda linha DD
C18 Verséo Version Reviséo de Software 6.052

* Nao aplicavel

** De acordo com Tabela 4 - Op¢ées de unidade
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10.5.5D: Configuracdo avancada

Tabela 8-Parédmetros de configuragdo avangada

D10 End. Modbus M:éig)rus Endereco Modbus RTU ---*
HART
D10 End. HART Addr. Endereco Hart
D11 Baud. Modbus Modbus Baud rate
Baud.
D11 Baud. Modbus | Modbus Baud rate
Baud.
D12 Parid.Modbus Mggl;)ius Paridade
. Modbus :
D13 Stop bit SBL Stop bit
D14 Fixar o zero Alzjéc;gn. Oculta o "zero vivo" Sim ou ndo
D15 Ajuste Zero Manual Alusta mchnagafJ de 0~9999 m/s
Zero curva da vazao
D16 Unidade Dens. Density Seleciona a unidade de EE*
Unit densidade
D17 Densidade | Density | Defineaunidadede |, ,n01 gg99|  pEx
densidade
D18 Liga filtro Pls.Lmt | Habilita a,redugao de nga_ou
En. ruidos desliga
D19 Limite Eiltro Pls.Lmt | Estabelece um limite 0-99 %
Val. para os ruidos
D20 Atraso Filtro Plsnt Estabelece o intervalo 0~60000 ms
Delay entre as amostras
Browse .
D21 Senha aces.1 PSWD Senha de leitura 0~99999
D22 Senha aces.2 Set Senha nivel usuario 0~99999
PassWord
D23 Master Reset Reset Restaurzfl pfadroes de Sim ou nao
fabrica
Outport Troca de dados com Liga ou
D24 Upload Param. Para EPROM do sensor desliga
Import Troca de dados com Liga ou
D25 Downlo. Param Para EPROM do sensor desliga

* Nao aplicavel

** De acordo com Tabela 4 - Op¢ées de unidade
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10.5.6 F: Saidas

Tabela 9-Parametros de saidas

, : Normal,
F10 Sentido Fluxo Measure Define o s_er~1t|do da rerverso ou -—-*
Mode medicao
ambos
. | out . .- 0-10mA~4-
F11 Saida em mA Mode Escala de saida analdgica 20mA
P/AH Frequéncia,
F12 Saida P/AH Modo de selecéo saida L_alarme ou
FC Sel. i
digital pulso
£13 Saida AL AL FC Conflguralstatgs de H_Algrme ou
Select alarme inferior direta
F14 Fator pulso Pulse Define o fator do pulso 0~1000 CC**
Factor
F15 LarguraPulso \I;)Vlﬁﬁ Define a largura do pulso 0,1~250 m/s
Max Saida de pulsos em
F16 Frequen.Max. relacdo a vazéo 1~5000 Hz
Freq. .
selecionada em B14
. Adjust . o L
F17 Ajuste 4 mA AmA Ajusta "trim" analdgico 3,5~4,5 mA
F18 | Ajuste 20 ma | Adiust | Ajusta "trim” do span 18~22 mA
20mA analogico

* Nao aplicavel

** De acordo com Tabela 4 - Op¢ées de unidade
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10.5.7 G: Alarmes

Tabela 10-Parametros de alarmes

G10 Tubo Vazio MtSensor| Habilita o alar_me de tubo Liga ou desliga x
En. vazio
G11 Limite (TV) Mtsnsr | Define os limites do alarme 1-65535
Trip de tubo vazio
G12 A'ar”?e Alm High Habilita o alarme superior Liga ou desliga
Superior En.
G13 Alm_H Alm High Define a grandeza do EEH
Medida Obj alarme superior
Alm Hiah Sempre aberto
Gl4 Alm_H Contat 9 Define tipo do contato ou sempre
Mod
fechado
G15 Alm_H Valor Alm High | Define os valores do alarme 0~99999 -
Val superior
G16 Alarme Low Alrgrl]_ow Habilita o alarme inferior Liga ou desliga
G17 Alm L Medida Alm L_ow Define a gr_andgza do EE*+
- Obj alarme inferior
Alm Low Sempre aberto
G18 Alm_L Contat Define tipo do contato ou Sempre
Mod
fechado
G19 Alm_L Valor Alm Low | Define os valores do alarme 0~99999 -
Val inferior
G20 Alm Sistema Sys Alm Habilita 0s fi""".rmes das Liga ou desliga
En. eletronica
G21 Alm lout Alm lout | Habilita o,alarme d,e _I|m|tes Liga ou desliga
En. da saida anacogica
G22 Alm L_lout L'?‘cl)%rtm Limite de alta 3~3,8 mA
G23 Alm H_lout Hﬁﬁzm Limite de baixa 21,5~23 mA

* Nao aplicavel

** De acordo com Tabela 4 - Op¢ées de unidade
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10.5.8 H: Totalizacgéo

Tabela 11-Pardmetros de totalizagao

H10 Reset Total | TOT Reset Z_e ra_ Sim ou nao ---*
totalizacéo
Ajuste de
H11 Tot. Direto TOT->F totalizacdo no | 0~999999999 CC**
sentido positivo
Ajuste de
H12 | Tot Reverso | TOT<-R | t@lizacdono | 4 g49999999 ccr
sentido
positivo
H13 Senha Tot. Tot | Senhadenivel| g g999q
PassWord avancado

* Nao aplicavel

** De acordo com Tabela 4 - Opgées de unidade

K: Testes

Tabela 12-Paréametros de teste

K10 Simulagdo mA .:_Oel;tt Teste da saida analdgica 0,01~23 mA
K11 Saida pulsos F.)ruelzf Teste da saida de pulsos 1~5000 Hz
Mostrar
: . : ndmeros na tela
K12 TesteDisplay Display | Teste de funcionalidade do (1~9 e A~F) x
Test display
em quatro
linhas

* Nao aplicavel
** De acordo com Tabela 4 - Opgées de unidade
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10.6 Resolugao de problemas

o A placa eletrénica do conversor 583TM utiliza tecnologia de soldagem de superficie
(SMT), tornando mais complexo os reparos. Por favor, ndo abra a caixa do conversor.
o O conversor 583TM esta preparado para realizar constantemente a fungao de auto-
diagnéstico. Assim que identificada a falha, no display sera exibido o alarme

correspondente (exceto as falhas de alimentagao e circuito de hardware da placa).

10.6.1 Display apagado

o Verifique se a energia esta ligada

o Verifique se a fiacdo de alimentacao

10.6.2 Medicao incorreta

o Verifique se as ligacdes estao corretas
o Verifique os parametros abaixo:
i. Snsr Size: Didametro do medidor.

ii. Snsr Fact: Fator de calibracao.

iii. Meter Fact: Fator de corre¢céo da medicéo.

iv. Flow Range: Se a amplitude da faixa (Range) esta coerente.

v. Alarm info: Observe as informacoes de alarme e estas devem ser solucionadas.
o Verifique o sistema de aterramento. O valor de resisténcia deve ser menor que 10

ohms.

o Correcdes de vazao ativada, mas nao as de volume e de diametro.

o Modo de excitagao das bobinas.

10.6.3 Alarme no circuito de excitacao

o Verifique as interligacdes entre eletrénica e sensor

o Verifique a resisténcia de bobinas ndo estd com um valor muito alto.

10.6.4 Alarme de deteccéo de tubo vazio (MTSNR)

o Verifique se a tubulagao esta totalmente preenchida.
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Nos bornes do 583TM, interligue os terminais A B e C. Se o alarme (MtSnsr)
desaparecer a eletrénica esta normal.
Verifique se os eletrodos estdo normais. Se o medidor estiver cheio, entre os terminais
A e B para o sinal terra ou flange do medidor, com um multimetro, devem ser
encontrados valores de resisténcia na faixa de (1 a 10) kohms.
Verifique como estdo as condigdes de limpeza dos eletrodos, se a voltagem entre o

sinal A e B for maior que 1 volt, estes devem ser limpos.

analdgica (ANLG)

Se a saida analdgica estiver fora da faixa, o usuario deve ajustar os valores de
amplitude (Flow Rng)

Se a vazao esta correta, mas o circuito interligado nao responde corretamente,
verifique os valores das interligacdes se estdo abaixo de 750 ohms (@4-20mA) ou
1,5kohms (@0-10mA).

Se a saida analdgica esta incorreta, realize o ajuste de TRIM, se aceitar o ajuste a

eletronica estda com funcionamento normal.

de pulsos ou alarmes relacionados a frequéncia

Se a saida de pulsos exceder ao valor de frequéncia, verifique o parametro Pls Fact e
o Pls Max. A frequéncia de pulso nao pode exceder 5000Hz
Se a unidade de pulso nao for coerente, entdo a saida de frequéncia podera estar

acima do permitido. Corrija o parametro e reinicie o instrumento.

no sistema

EO1/E02 SYS
Neste caso contate a ENGINSTREL ENGEMATIC.
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10.7 Algoritmos e descrigcdo de algumas fungodes

10.7.1 Algoritmo para saida anal6gica de corrente

o A saida analdgica de corrente pode ser ajustada para (4 a 20) mA ou de (0 a 10) mA
o A saida analodgica corresponde a amplitude da faixa de vazao (Flow Rng) em valores
percentuais, nomeadamente:

o Para calcular o percentual de vazao deve-se utilizar a equacao a seguir.

Leitura

) E—— X amplitude de corrente onto de zero da corrente
©  Isaida Amplitude da faixa p + ponto

o Ponto de zero é 0 quando de (0 a 10) mA, e ponto de zero é 4 quando em (4 a 20) mA.

10.7.2 Algoritmo da saida de frequéncia

o Afaixa de saida é de (0 a 5000) Hz, e a variacao corresponde ao percentual da vazao.

Vazao

o Frequencia = x Amplitude da frequencia

Fundo da escala

o O limite maximo da saida de frequéncia pode ser ajustado. Este pode ser de (0 a 5000)
Hz e também para baixas frequéncias de (0 a 1000) Hz

o Em geral, a saida de frequéncia é utilizada em aplicacdes de controle, porque
corresponde as variacoes de fluxo. A saida de pulsos normalmente é utilizada para

contabilizar remotamente.

10.7.3 Calculos para saida de pulsos

o A saida digital responsavel pela frequéncia e pulsos, sdo originadas do mesmo ponto,
cabe ao usuario definir a utilizagdo de uma. Ao mesmo tempo ndao podem ser
utilizadas.

o O valor de pulsos deve ser calculado para atender a necessidade em toda sua faixa,
ou seja, com cautela. Se for muito pequeno, em altas vazbes podera ultrapassar a
frequéncia maxima por outro lado se for muito grande pode demorar ao ser

incrementado pelo contado com vazdes baixas.
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10.7.4 Modo saida de pulsos

o A saida de pulsos é empregada principalmente para contagem.

o A saida de pulso corresponde a uma unidade de volume da vazao, esta pode ser em
litros (L) ou em metros cubicos (m3). A resolucdo da unidade também pode ser
alterada, ou seja, a virgula deslocada tendo submultiplos como 0.0001, 0.001, 0.01,
0.1e1.

o Para vazéo em volume pode ser utilizada a equacgao a seguir:

o QL=0.0007854%xD?xV (L/s)

o Ou
o QM=0.0007854xD?xVx107 (m?3/s)
o Nota: D - didmetro nominal (mm)

o V -Velocidade do fluido (m/s)
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10.8 Interligagoes das saidas

10.8.1 Saida analdgica

o A saida de corrente é ativa com 24VDC.

583

F\IOUT+

0,1% medicao
de vazao

_1OUT-

-

10.8.2 Saida de alarmes

+24V

Figura 23-Exemplo de saida analdgica

ESK
_P/AH

3.992
mA

Saida de alarme

[ 2T~
Y YY)
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|
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583

Figura 24 - Exemplo de saida de alarmes (fonte 24VDC externa é opcional, saida ativa)
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10.8.3 Ligacao da saida de pulso

o A saida digital possui dois pontos de ligagao:
o P/AH - Saida positiva

o COM - Saida comum

10.8.4 Saida de pulsos

583

+24V

Contador de
frequéncia

Figura 25-Ligagéo da saida de Pulsos com equipamentos passivos

583

o Normalmente reles necessitam de alimentacao de (12 ou 24) VDC. O diodo (D) se faz

necessario para evitar um efeito de sobre tensdo que a bobina produz ao ser

desativada no circuito, se nao for eliminada pode danificar alguns equipamentos.

Tabela 13-Parédmetros da saida digital (POUT)

Parametro | Condigao de teste | Minimo | Tipico | Maximo | Unidade
Voltage IC=100 mA 3 24 36 \Y
Corrente Vol<1.4V 0 300 350 mA

IC=100mA
Frequéncia 0 1000 5000 Hz
Vce=24V
Alta voltage IC=100mA Vcce Vcec Vcec V
Baixa voltage IC=100mA 0.9 1.0 14 \Y,
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10.9 Simulagao da saida analégica

O

Simulando a saida analdgica
Sao possiveis duas configuragdes, de (0 a 10) mA e (4 a 20) mA.

Para calcular o percentual de vazao deve-se utilizar a equagao a seguir.

Leitura

) E—— X amplitude de corrente onto de zero da corrente
saida = amplitude da faixa p + ponto

Ponto de zero € 0 quando de (0 a 10) mA, e ponto de zero é 4 quando em (4 a 20) mA.

10.9.1 Ajuste da saida analodgica

Preparativos para o ajuste da saida analdgica

Permita um tempo de aquecimento de no minimo 15 minutos para estabilizacdo do
circuito.

Disponha de um amperimetro com exatiddo melhor ou igual a 0,1% da leitura ou
utilizando um resistor de 250 ohms em conjunto com um voltimetro com exatidao
melhor ou igual a 0,1% da leitura.

Realize a montagem a seguir:

(’ﬁ"’_—:ﬁ\\ 583TM
1. 000
] IouT
00 oe ICOM
e o

Figura 26-Procedimento de ajuste

Corregao do zero

Buscar na configuragao do display o parametro “Analog Zero” e pressione Enter. Neste
momento a fonte interna ira gerar o valor de “0”. Neste momento ajuste com base no
valor obtido no multimetro (4+£0.004) mA.

Correcao do fundo de escala

Selecione “Analog Range” e pressione Enter. Ajuste a saida de corrente do conversor
em (20+0.004) mA
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o Confira os valores de zero e fundo de escala proporcionando o melhor ajuste possivel.

A linearidade deste instrumento é considerada aceitavel quando apresenta erros

menores que 0,1%.

10.10 Excitagcadao de corrente com sensor correspondente

o A saida de corrente do circuito de excitacdo das bobinas é fixada na fabrica. O valor
tipico de uso é o do Modo 1 (Frequéncia de 6,25 Hz)

o Pode ser ajustado em:

o Modo 1-6,25Hz

o Modo 2 - 3,125 Hz

o Modo 3 —-1.5625 Hz

o O modo de excitagdo das bobinas esta diretamente relacionado a exatiddo da
medigao, se for alterada pode afetar a medicdo e o medidor devera ser novamente
calibrado. Normalmente medidores menores podem utilizar frequéncias maiores por
possuirem indutancias baixas ao contrario de medidores maiores que a indutéancia
também é maior devendo utilizar frequéncias menores. Isto pode ser observado

quando a vazao esta em zero.
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11 Funcao de controle de batelada

o Afuncao de controle de batelada é utilizada para totalizagbes semelhantes e com isso
obter um sinal ao chegar ao valor selecionado.

o Parafuncionar deve ser configurado, Total Control, Input,Tot Clr Em and Alarm Control
e outros parametros. Estas devem ser feitas por software ao invés de utiliza o teclado.

o Total Controle é o valor precisa fazer controle igual, pode ser fixado em 0 ~ 99999,
controle de entrada / entrada deve ser definido para Clr = total compensado, Tot Cir
En é definido como "1", a saida do lote definido para ser superior alarme de limite ou
menor alarme de limite, ao mesmo tempo, a fungdo de saida de alarme deve ser

desativada.

12 Correcao utilizando linearizacao do sensor

o O conversor possui uma tabela para ser realizada a linearizagdo da medigédo do
sensor, que pode ser realizada de 2 a 4 pontos.

o A corregéao é feita no sentido direto de vazao e também ajusta o sentido reverso.

o A corregdo € processada no conversor e a corregao deve ser temporariamente
desabilitada.

o Depois da corregao estar totalmente inserida a corre¢do podera ser novamente
habilitada.

o Este é um processo que exige uma condi¢cao de vazao que favorega a estabilizagao
de fluxo nos pontos desejados. Com os pontos definidos e calculados podem ser

ajustados na eletrénica e posteriormente comparados novamente.
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13 Garantia

o A ENGINSTREL ENGEMATIC garante seus produtos contra qualquer defeito de
fabricacdo ou mal funcionamento, desde que a critério de seus técnicos autorizados

se constate defeito em condigcdes normais de uso.

13.1 Condigcoes de quebra da garantia

o Ligacéo do instrumento a rede elétrica fora dos padrbes especificados ou sujeita a
variagdes excessivas de voltagem.

o Mau uso e em desacordo com o manual de operagao.

o Danos causados por agentes naturais (descarga atmosférica “raios”, enchente,
maresia, dentre outros) ou exposicao excessiva ao calor.

o Utilizacdo do produto em ambientes sujeitos a gases corrosivos, poeira, acidez, locais
com altas ou baixas temperaturas, etc.

o Danos causados por acidentes.

o Danos decorrentes do transporte ou embalagem inadequada, utilizados pelo cliente.

o Apresentacdo de sinais de ajustes ou manutengdes realizadas por pessoas nao
autorizadas pela ENGINSTREL ENGEMATIC.
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